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INTRODUGCAO

Com o aumento da producao de energia solar em nosso pais,
torna-se necessaria a identificacao e classificacao de fazendas
solares para fins de manutencao e instalacao de novas
fazendas solares, bem como a avaliacao do quantitativo de
energia gerada e a mitigacao da poluicao visual. Um diferencial
deste projeto € a utilizacao de imagens para a classificacao e
identificacao, o que resulta na reducao de custos relacionados
ao transporte, economia de tempo e eliminacao da necessidade
de equipamentos de geolocalizacao. Durante a execucao do
trabalho, foi possivel avaliar a magnitude das fazendas e placas
solares espalhadas pela cidade e areas rurais de Varginha,
sendo que o trabalho foi concebido de maneira genérica e pode
ser aplicado em qualquer regiao do Brasil e do mundo para
identificacao e classificacao de fazendas solares.

OBJETIVOS

Objetivo Geral: Criar um banco de dados de placas solares
usando visao computacional para a identificacao de imagens de
fazendas solares e, especificamente, identificar fazendas
solares por meio de imagens na regiao de Varginha-MG.
Objetivos Especificos:

Estudar a ferramenta Roboflow para a criacao de um dataset.
Desenvolver, treinar, validar e testar uma rede neural para a
identificacao de fazendas solares.

Realizar testes de identificacao utilizando imagens reais do
Google Maps da regiao de Varginha.

METODOLOGIA

Levantamento bibliografico sobre a ferramenta Roboflow, no
qual deve-se esclarecer. aplicacoes mais indicadas em cada
versao do framework, arquitetura da ferramenta, arquitetura da
rede neural artificial criada por ele, analises realizadas, passo a
passo de configuracao, execucao, treinamento, validacao,
testes e analise de confianca para novos modelos de dados; -
Execucao da ferramenta utilizando modelos prontos;

- Criacao de um conjunto de dados e imagens para realizacao
de novos treinamentos;

- Treinamento, validacao, testes e analise de confianca para um
novo conjunto de dados e imagens criadas.

DADOS OBTIDOS E RESULTADOS

Os testes foram realizados com imagens reais obtidas atraves
do Google Maps, de ruas e regioes da cidade de Varginha. A
ferramenta apresentou um grande numero de acertos na
identificacao mostrando-se apta para a finalidade
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Tabela 01 - Localizacao de algumas Fazendas Solares

Distancia Centro Aproximada

Localizacao
-21.6065137,-45.4949227,56 3 km
-21.6108601,-45.4895914,49 5 km
-21.5894141,-45.4700468,91 5 km
-21.5211868,-45.4724416,56 6 km

-21.6183571,-45.4340111,162 4,8 km
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Figura 01 - Imagem da localizacao -21.5211868,-45.4724416,56

A Figura 01 apresenta uma fazenda solar de uma regiao
proxima a MG-167, com a logitude e latitude -21.5211868,-
45.4724416,56, respectivamente, ha 6 km do centro de
Varginha. A Figura 02 apresenta as imagens utilizadas para
treinamento da rede neural. E a Tabela 01 algumas localizagoes
de fazenda solares com latitude e longitude

CONCLUSOES

O dataset criado se mostrou apto e com uma boa media de
assertividade, sendo uma ferramenta de baixo custo e com
eficiencia comprovada para identificar fazendas solares através
de imagens salvas ou em tempo real.

As Imagens de placa solares podem ser carregadas na
ferramenta ou abrir a webcam do computador ou celular para
identificacao em tempo real.

CONSIDERAGCOES FINAIS

O trabalho fornece uma ferramenta que permite reconhecer
qualquer placa solar e fazenda solar através de uma simples
imagem aerea ou um video em tempo real. As aplicacoes
permitem a fiscalizacao em areas irregulares, a localizacao para
oferta de manutencao e a estratégia de venda e instalacao para
novas areas.

Como trabalho futuro pretende-se estipular a geracao de
energia pelo tamanho da placa na imagem e a automacao para
obtencao de imagens do google maps.
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